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(57) Изобретение относится к машинострое- 
нию, а именно к механизмам, обеспечи- 
вающим линейные перемещения различных 
деталей по двум координатам. Целью изоб- 
ретения является сокращение габаритов и 
массы за счет уменьшения межцентрового 

2 
расстояния между двумя скрещивающимися 
винтами привода стола. По направляющим 
станины стола от приводного двигателя 1, 

установленного на последней , посредством 
винта 2 и гайки 3 перемещаются в про- 
дольном направлении салазки, при этом гай- 
ка 3 посредством включенного тормоза 4 
связана с салазками и неподвижна отно- 

сительно последних. По направляющим сала- 
зок перемещается в поперечном направле- 
нии платформа при выключенном тормозе 4 
и включенной элекромагнитной муфте 5. 
При этом винт 2 связан с гайкой 3, которые 
вращаются как одно целое, передавая дви- 
жение посредством винтовой передачи, зубья 
которой выполнены на наружных поверхнос- 
тях гаек 3 и 9, на винт 10, неподвиж- 
ный относительно платформы. 2 ил. 
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Изобретение относится к машинострое- 
нию, а именно к механизмам, обеспечи- 
вающим линейные перемещения различных 
деталей по двум координатам. 

Целью изобретения является сокращение 
габаритов и массы за счет уменьшения 
межцентрового расстояния между двумя скре- 
щивающимися винтами привода стола. 

На фиг. | изображен двухкоординатный 
стол, общий вид; на фиг. 2 — кинемати- 
ческая схема привода. 

Двухкоординатный стол содержит элект- 
родвигатель |, ходовой винт 2, винтозубое 
колесо-гайку 3, электромагнитный тормоз 4, 
электромагнитную муфту 5, подшипники 6— 
8, винтозубое колесо -гайку 9, винт 10, 
станину 11, продольные направляющие 12, 
поперечные салазки 13, направляющие 14, 
платформу 15. 

Электродвигатель | установлен на стани- 
не 1[ и сопряжен с ходовым винтом 2 
в подшипниках 6, который в свою очередь 
сопрягается с винтозубым колесом -- гай- 
кой 3, ступица которой соединена с од- 
ной стороны с электромагнитным тормозом 4, 
а с другой стороны — с электромагнит- 
ной муфтой 5. 

В сопряжение с колесом - гайкой 3 входит 
винтозубое колесо-гайка 9, сопрягающееся 
с неподвижным винтом 10. На продоль- 
ных направляющих 12 находятся попереч- 
ные салазки 13, на направляющих 14 уста- 
новлена платформа 15. 

Двухкоординатный стол работает следую- 
щим образом. 

Платформа 15 может получать перемеще- 
ния последовательно по двум координатам, 
относительно оси Х или оси У. 

Продольное перемещение вдоль оси Х 
латформа 15 получает от колеса — гайки 3, 
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электродвигателя | через ходовой винт 2, 
причем гайка 3 заторможена относительно 
салазок 13 электромагнитным тормозом 4 
при подаче на его катушку напряжения, 
при этом электромагнитная муфта 5 обесто- 
чена. Скорость и направление перемещения 
платформы 15 определяются частотой и на- 
правлением врашения электродвигателя 1. 

Поперечные перемещения вдоль оси У 
платформа 15 получает от колеса-гайки 3 
электродвигателя | через ходовой винт 2, 
при этом гайка 3 вращается совместно 
с винтом 2, так как электромагнитный тор- 
моз 4 отключен, а электромагнитная муф- 
та 5 включена и замыкает винт 2 на гай- 
ку 3, вращение от которой передается вин- 
тозубому колесу-гайке 9, которое, вращаясь 
в своих подшипниках 8, перемещает плат- 
форму 15 относительно неподвижного вин- 
та . 

Формула изобретения 

Двухкоординатный стол, содержащий ста- 
нину, на которой выполнены направляю- 
щие для продольного перемещения сала- 
зок, снабженых направляющими для попе- 
речного перемещения платформы, и привод 
стола, состоящий из электродвигателя, уста- 
новленного на станине, и двух кинемати- 
чески связанных между собой винтовых пар, 
предназначенных для перемещения салазок 
и платформы, отличающийся тем, что, с 
целью сокращения габаритов и массы сто- 
ла, винт, перемещающий платформу, зафик- 
сирован от вращения, а упомянутая кинема- 
тическая связь выполнена в виде винтовой 
зубчатой передачи, зубья которой выполне- 
ны на внешней поверхности гаек указан- 
ных винтовых пар. 
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