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(57) Изобретение относится к маши- 
ностроению и может быть использова- 

но в шпиндельных узлах металлоре- 

жущих станков. Целью изобретения яв- 

ляется повышение точности устройства 

в работе за счет уменьшения неравно- 

Изобретение относится к машино- 

строению, и в частности, к шпиндель- 

ным узлам металлорежущих станков и 

автоматических линий. 

Цель изобретения - повышение точ- 

ности работы за счет уменьшения не- 

равномерности износа опор вала, 

На фиг.1 показана схема устрой- 

ства, общий вид, на фиг.2 - устрой- 

ство разгрузки передней опоры вала, 

поперечное сечение, 

Устройство содержит опоры Ги 2 

вращения, предназваченные для ус- 

тановки в них вала З, средство пере- 

мещения вала в поперечном направле- 

нии с механизмами нагружения выпол- 

ненными в виде трех равномерно рас- 

положенных по окружности силовых 

цилиндров 4 - 6, средство контроля 

положения вала, включающее в себя 

мерности износа опор вала. Для этого 

средство контроля положения вала вы- 

полнено в виде по крайней мере трех 

равномерно расположенных по окружнос- 

ти бесконтактных датчиков, связанных 

через систему управления со Ссредст- 

5ом поперечного перемещения вала, 

включающего в себя по крайней мере 

три равномерно расположенные по ок- 

ружности механизма нагружения, При- 

чем датчики положения и механизмы 

нагружения установлены со смещением 

от опоры вдоль ее оси, а исполинн- 

тельные звенья механизмов нагруже- 

ния размещены в плоскости, перпен- 

дикулярной оси опор. 2 ил. 

гри равномерно расположенных по ок- 

ружности бесконтактных датчика 7-9, 

Устройство разгрузки опор распо- 

пагается в корпусе 10. На валу 3 за- 

креплены шестерни 11-14, связанные 

с приводом вращательного движения, 

Управление процессом разгрузки 

обеспечивается взаимодействием дат-- 

чиков 7 - 9 положения с не показан- 

ными на схеме блоком сравнения сиг- 

налов, задатчиком этапонного сиг- 

Hana, усилнтелей н снстемой управ- 

ления силовыми цилиндрами. 

В процессе работы вала при изме- 

нении его положения относительно 

опоры сигнал, пропорциональный ве- 

личине рабочего зазора между шейкой 

вала и якорем бесконтактного датчи- 

ка положения, поступает в блок срав- 

нения сигналов, туда же вводится сиг- 
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нап задатчика, соответствующий за- 

панному положению шейки вала (зазору 
между шейкой вала и якорем датчика). 

Пря неравенстве указанных сигналов 

на выходе блока сравнения появляется 

напряжение, пропорциональное разнос- 

ти сигналов, которое, пройдя усили- 

тель, подается в систему управления 

механизма нагружения, обеспечивающую 

соответствующее поданному сигналу 

давление в силовом ципиндре. 

Механизм нагружения, оказывая 

своими исполнительными звеньями си- 

ловое воздействие на вал, обеспечи- 

вает перемещение вала в заданное ис- 

ходное положение, разгружая, тем са- 

мым, его опоры. 

Благодаря принятой схеме устрой- 

ства обеспечивается заданное поло- 

жение вапа в опоре независимо от 

величины и характера внешней нагруз- 

ки на опору вала, что позволяет 

уменьшить неравномерность износа 

опор и повысить точность работы тех- 

нологического оборудования, 
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Формула изобретения 
Устройство разгрузки опор вра- 

щающегося вала, содержащее опоры 

вращения, предназначенные для уста- 

новки в них вала, средство перемеще- 

ния вала в поперечном направлении 

с механизмами нагружения, средство 

контроля положения вала, включающее 
датчики положения, связанные через 

систему управления с приводами ме- 

ханизмов нагружения, отличаю- 
щееся тем, что, с целью повы- 

шения точности работы за счет умень- 

шения неравномерности износа опор 

вала, средство контроля попожения ва- 

ла выполнено в виде по крайней мере 

трех равномерно расположенных по ок- 

ружности датчиков, а средство пере- 

мещения вала включает в себя по край- 

ней мере три равномерно расположенные 
по окружности механизма нагружения, 
причем датчики положения и механизмы 
нагружения установлены со смещением 

от опоры вдоль ее оси, а исполни- 
тельные звенья механизмов нагруже- 

ния размещены в плоскости, перпенди- 

кулярной оси опор, 
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