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(73) КІРОВОГРАДСЬКИЙ НАЦІОНАЛЬНИЙ ТЕХ-
НІЧНИЙ УНІВЕРСИТЕТ 
(57) Пристрій для масажу, який містить джерело 
підвищеного та зниженого тиску повітря, з'єднане 
повітропроводами з колектором підвищеного тиску 
та з колектором зниженого тиску, що мають засоби 
корекції параметрів тиску повітря, блок управління, 
який керує джерелом тиску повітря, засобами ко-
рекції тиску та повітророзподільниками, один вхід 
повітророзподільника з'єднаний повітропроводом з 
колектором зниженого тиску, а другий - з колекто-
ром підвищеного тиску, третій - з атмосферою, 
набір аплікаторів, закріплених на тілі пацієнта у 
необхідних для лікування місцях, а корпус апліка-
тора має форму прямокутного паралелепіпеда, на 
протилежних сторонах закріплені горизонтальні 
напрямні, які кінематично зв'язані з вакуумною 
камерою у вигляді ковпака з прямокутником або 
еліпсом в основі, по всій довжині якого розташо-
ваний масажний бортик з прозорого матеріалу з 
розташованими всередині бортика інфрачервони-
ми випромінювачами та датчиком температури 
бортика, масажний бортик стикається зі шкірою і 
тиск бортика на шкіру пацієнта контролюється да-
тчиком тиску, вакуумна камера повітропроводом 

з'єднана з одним виходом повітророзподільника, з 
другим виходом з'єднана порожнина аплікатора, 
третій та четвертий виходи повітророзподільника 
з'єднані повітропроводом з двома герметичними 
мішками, торцеві стінки яких закріплені на вакуум-
ній камері та на протилежних стінках корпуса аплі-
катора, всі виходи повітророзподільника забезпе-
чені датчиками контролю тиску, на стінці корпуса 
аплікатора паралельно напрямним закріплена 
лінійка з фотоприймачами або світлочутлива лі-
нійка, а на вакуумній камері на рівні лінійки закріп-
лений світлодіодний випромінювач фотоелектрич-
ного датчика переміщення вакуумної камери, всі 
датчики та випромінювачі з'єднані електропрово-
дом з блоком управління, робота якого забезпече-
на зміною програми з урахуванням значень сигна-
лів датчиків, який відрізняється тим, що з 
горизонтальними напрямними кінематично з'єдна-
на каретка, яка має форму прямокутної труби, роз-
ташованої вертикально, на протилежних стінках 
каретки закріплені торцеві стінки герметичних міш-
ків, другі стінки яких закріплені на протилежних 
сторонах корпуса аплікатора, на каретці на рівні 
світлочутливої лінійки закріплений світлодіодний 
випромінювач фотоелектричного датчика горизон-
тального переміщення вакуумної камери, вакуум-
на камера знаходиться всередині каретки та з'єд-
нана з нею кінематично за допомогою 
вертикальних напрямних та двох герметичних мі-
шків, торцеві стінки яких закріплені на упорній пла-
стині, яка жорстко закріплена посередині однієї 
вертикальної сторони вакуумної камери, другі тор-
цеві стінки герметичних мішків закріплені на верх-
ній та нижній пластинах каретки. 

 
 

 
Корисна модель відноситься до медичної тех-

ніки, а саме, до пристроїв для вакуумного масаж-
ного впливу, і може бути застосована для лікуван-
ня й профілактики дегенеративно-дистрофічних, 
запальних процесів, для рефлексотерапії, для 
зняття болей у м'язах, суглобах і хребті, для нор-
малізації діяльності серцево-судинної, дихальної й 
нервової систем, шлунково-кишкового тракту, то-
що, для відновлення і підвищення працездатності. 

Відомий пристрій для масажу [1], що містить 

джерело підвищеного та зниженого тиску повітря, 
з'єднаний повітропроводом з колекторами підви-
щеного та з зниженого тиску повітря, що мають 
засоби корекції параметрів тиску повітря, блок 
керування, керуючий джерелом тиску повітря, за-
собами корекції та повітророзподільниками, що 
містять набір електрокерованих пневмоклапанів. 
На тілі пацієнта в потрібних місцях закріплюються 
аплікатори. 

Корпус аплікатора має форму паралелепіпеда, 
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на протилежних сторонах закріплені напрямні, які 
кінематично зв'язані з вакуумною камерою у ви-
гляді ковпака з прямокутником або еліпсом в ос-
нові, по всій довжині якого закріплений масажний 
бортик з прозорого матеріалу з розташованими 
всередині бортика інфрачервоними випромінюва-
чами та датчиками температури бортика. Масаж-
ний бортик стикається зі шкірою і тиск бортика на 
шкіру пацієнта контролюється датчиком тиску. 
Вакуумна камера повітропроводом з'єднана з од-
ним виходом повітророзподільника, з другим ви-
ходом з'єднана порожнина аплікатора, третій та 
четвертий виходи повітророзподільника з'єднані 
повітропроводом з двома герметичними мішками, 
торцеві стінки яких закріплені на вакуумній камері 
та на протилежних стінках корпусу аплікатора. Всі 
виходи повітророзподільника забезпечені датчи-
ками контролю тиску. На стінці корпусу аплікатора, 
паралельно напрямним, закріплена лінійка з фо-
топриймачами або світлочутлива лінійка, а на ва-
куумній камері на рівні лінійки закріплений світло-
діодний випромінювач фотоелектричного датчика 
переміщення вакуумної камери, всі датчики та 
випромінювачі з'єднані електропроводом з блоком 
керування, робота якого забезпечена змінною про-
грамою з урахуванням значень сигналів датчиків. 

Пристрій забезпечує такі типи масажу, які ма-
ють назву «погладжування», «розтирання», «роз-
минання» [2]. Проте є обмеженість масажу по сту-
пеню впливу на тіло пацієнта в зв'язку з 
відсутністю переміщення вакуумної камери по ве-
ртикалі. 

Метою корисної моделі є забезпечення необ-
хідного ступеню впливу на тіло пацієнта за раху-
нок введення керованого вертикального перемі-
щення вакуумній камері. 

Вказана мета досягається тим, що пристрій 
для масажу, який містить джерело підвищеного та 
зниженого тиску повітря, з'єднаний повітропрово-
дами з колекторами підвищеного та зниженого 
тиску, що мають засоби корекції параметрів тиску 
повітря, блок управління, керуючий джерелом тис-
ку повітря, засобами корекції тиску та повітророз-
подільниками, один вхід повітророзподільника 
з'єднаний повітропроводом з колектором знижено-
го тиску, а другий - з колектором підвищеного тис-
ку, третій з атмосферою, набір аплікаторів, закріп-
лених на тілі пацієнта у необхідних для лікування 
місцях, а корпус аплікатора має форму прямокут-
ного паралелепіпеда, на протилежних сторонах 
закріплені горизонтальні напрямні, які кінематичнo 
зв'язані з вакуумною камерою у вигляді ковпака з 
прямокутником або еліпсом в основі, по всій дов-
жині якого розташований масажний бортик з про-
зорого матеріалу з розташованими всередині бор-
тика інфрачервоними випромінювачами та 
датчиком температури бортика, масажний бортик 
стикається зі шкірою і тиск бортика на шкіру паціє-
нта контролюється датчиком тиску, вакуумна ка-
мера повітропроводом з'єднана з одним виходом 
повітророзподільника, з другим виходом з'єднана 
порожнина аплікатора, третій та четвертий виходи 
повітророзподільника з'єднані повітропроводом з 
двома герметичними мішками, торцеві стінки яких 
закріплені на вакуумній камері та на протилежних 

стінках корпуса аплікатора, всі виходи повітророз-
подільника забезпечені датчиками контролю тиску, 
на стінці корпуса аплікатора паралельно напрям-
ним закріплена лінійка з фотоприймачами або 
світлочутлива лінійка, а на вакуумній камері на 
рівні лінійки закріплений світлодіодний випроміню-
вач фотоелектричного датчика переміщення ваку-
умної камери, всі датчики та випромінювачі з'єд-
нані електропроводом з блоком управління, 
робота якого забезпечена зміною програми з ура-
хуванням значень сигналів датчиків, згідно корис-
ної моделі, з горизонтальними напрямними кіне-
матично з'єднана каретка, яка має форму 
прямокутної труби, розташованої вертикально, на 
протилежних стінках каретки закріплені торцеві 
стінки герметичних мішків, другі торцеві стінки яких 
закріплені на протилежних сторонах корпуса аплі-
катора, на каретці на рівні світлочутливої лінійки 
закріплений світлодіодний випромінювач фотое-
лектричного датчика горизонтального переміщен-
ня вакуумної камери, вакуумна камера знаходить-
ся всередині каретки та з'єднана з нею 
кінематично за допомогою вертикальних напрям-
них та двох герметичних мішків, торцеві стінки 
яких закріплені на упорній пластині, яка жорстко 
закріплена посередині однієї вертикальної сторони 
вакуумної камери, другі торцеві стінки герметичних 
мішків закріплені на верхній та нижній пластині 
каретки. 

На фіг.1 зображена схема пристрою для ма-
сажу, на фіг. 2 зображена схема аплікаторів в роз-
різі. 

Пристрій містить джерело підвищеного та 
зниженого тисків повітря 1, блок управління 2, ко-
лектор 3 зниженого тиску та колектор 4 підвищено-
го тиску повітря з засобами 10 та 11 регулювання 
тиску, які мають канал 7, з’єднаний з атмосферою, 
повітророзподільники 5, які з’єднані повітропрово-
дами 6 з колекторами 3 та 4 і з аплікатором 9. 
Блок управління 2 електропроводами 8 з’єднаний 
з джерелом тиску повітря 1, засобами 10 та 11 
регулювання тиску, з повітрозподільниками 5, та 
аплікаторами 9. 

Корпус 12 аплікатора 9 виготовлений у формі 
прямокутного паралелепіпеда та може бути виго-
товлений із прозорого матеріалу. На протилежних 
сторонах корпусу закріплені напрямні 18 для за-
безпечення вакуумній камері 13 поступального 
горизонтального руху. Вакуумна камера 13 знахо-
диться всередині каретки 27, яка має форму пря-
мокутної труби, розташованої вертикально. На 
каретці жорстко закріплені деталі відповідної конс-
трукції, які забезпечують ковзання каретки по на-
прямним 18. На протилежних стінках каретки 27 
закріплені торцеві стінки герметичних мішків 19 і 
22. На каретці 27 на рівні світлочутливої лінійки 16 
закріплений світлодіодний випромінювач 15 фото-
електричного датчика горизонтального перемі-
щення вакуумної камери. 

Вакуумна камера 13 кінематично з'єднана з 
кареткою 27 за допомогою вертикально закріпле-
них на каретці напрямних 23 та герметичних міш-
ків 24, 26. Торцеві стінки цих мішків закріплені на 
упорній пластині 25, що жорстко закріплена посе-
редині однієї вертикальної сторони вакуумної ка-
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мери 13, другі торцеві стінки герметичних мішків 
24 та 26 закріплені відповідно на верхній 28 та 
нижній 29 пластинах каретки. 

Вакуумна камера 13 виготовлена у формі ков-
пака з прямокутником або вузьким еліпсом в осно-
ві, по периметру якого розташований масажний 
бортик 20 з прозорого матеріалу з розташованими 
всередині бортика інфрачервоними випромінюва-
чами 21 датчиком температури бортика та датчи-
ком тиску бортика на шкіру пацієнта (на схемі не 
зазначені). Вакуумна камера 13 повітропроводом 
14 відповідної довжини, штуцером 17в, закріпле-
ним у корпусі 12 аплікатора, повітроповодом 6 
з’єднана з виходом "в" повітророзподільника 5. 
Вихід "с" повітрозподільника повітропроводом 6 та 
штуцером "с" з’єднаний з порожниною аплікатора 
9. Виходи 17а та 17д повітрозподільника 5 повіт-
ропроводами 6 з’єднані через штуцери "а" та "д" з 
герметичними мішками 19 та 22, торцеві стінки 
яких закріплені на вакуумній камері 13 та на про-
тилежних стінках корпусу 12 аплікатора 9. Виходи 
«ж» та «е» повітророзподільника 5 повітропрово-
дами 6 з'єднані через штуцери 17 «ж» та 17 «е» з 
герметичними мішками 24 та 26, торцеві стінки 
яких закріплені на упорній пластині 25 та на верх-
ній 28 і нижній 29 пластинах каретки 27. Всі виходи 
повітророзподільника 5 забезпечені датчиками 
контролю тиску (на схемі не зазначені). 

Всі датчики контролю тиску, датчик темпера-
тури, лінійка з фотоприймачами, а також випромі-
нювачі з’єднані електропроводами 8 з блоком 
управління 2, робота якого забезпечена зміною 
програми з урахуванням значень сигналів датчи-
ків. 

Пристрій для масажу працює таким чином. 
Аплікатори 9 закріплюють на потрібних ділянках 
тіла пацієнта з врахуванням ходу лімфатичних 
шляхів. Встановлюють необхідні режими роботи та 
керування блоком управління, або встановлюють 
необхідну програму виконання процедури лікуван-
ня. При цьому одночасно виконуються наступні 
режими роботи пристрою: 

1. Регулювання температури масажного бор-
тика 20. За даними датчика температури блок 

управління задає відповідний режим роботи інф-
рачервоних випромінювачів. 

2. Регулювання значення зниженого тиску по-
вітря у вакуумній камері для забезпечення потріб-
ного режиму "ковзання" по шкірі або "захоплення" 
шкіри вакуумною камерою при її русі по напрям-
ним 18. Це регулювання виконується повітророз-
подільником 5 за командами блока управління 2, 
за даними датчика тиску на виході "в", та датчика 
тиску бортика на шкіру. 

3. Регулювання значення підвищеного тиску 
повітря або зниженого в порожнині аплікатора. Це 
регулювання виконується повітророзподільником 5 
за командами блока управління 2, який враховує 
програму лікування, значення сигналів датчиків 
тиску на виході "с" та тиск бортика на шкіру, зна-
чення датчика переміщення вакуумної камери.  

4. 3а даними датчика тиску бортика на шкіру 
пацієнта блок управління 2 формує команди регу-
лювання значень тиску повітря на виходах «ж» та 
«е» повітророзподільника 5 та відповідно в герме-
тичних мішках 24, 26, що забезпечує вертикальне 
переміщення вакуумної камери 13. 

5. Напрямок переміщення та координата над-
ходження вакуумної камери визначається за да-
ними фотоелектричного датчика переміщень. Від-
повідна програма лікування за командами блока 
управління повітророзподільника виконує регулю-
вання тиску повітря у герметичних мішках 19 та 22 
з урахуванням значень сигналів датчика тиску на 
виходах "а" та "д" повітророзподільника, та датчи-
ка переміщень. 

Забезпечення вертикального переміщення ва-
куумної камери дозволяє краще діяти на тіло паці-
єнта особливо при не плоскій поверхні тіла пацієн-
та. 

Джерела інформації: 
1. Пристрій для масажу. Патент на корисну 

модель № 44529 Україна МПК А61Н 9/00 
12.10.2009, Бюл. № 19. 

2. Энциклопедия массажа: Самый полный курс 
Ав.-сост. Л.С. Конева. - Минск: Харвест, 2007, - 
272с.

 
 



7 56233 8 
 

 

 

 
 

 
 

 
 

Комп’ютерна верстка А. Крулевський Підписне Тираж 26 прим. 

Міністерство освіти і науки України 

Державний департамент інтелектуальної власності, вул. Урицького, 45, м. Київ, МСП, 03680, Україна 

ДП “Український інститут промислової власності”, вул. Глазунова, 1, м. Київ – 42, 01601 


